　　　ＤＹＮＡＸ製品概要説明　　　　　１／２
Atomシリーズ　　ACサーボ＆パルスモータドライバ

　【種類・１】

　［Atom/200］［Atom/400］［Atom/750］［Atom/2K］［Atom/3K］

　《組合せ》

　　☆I/O制御型１軸ＡＣサーボコントロラー（Atom Ver３）
　　☆速度制御型１軸ＡＣサーボコントロラー（Atom－S1　Ver３）

　　☆Fics－Turboシリ－ズ（ﾊﾟﾙｽ払い出し）
　　☆Fics－Atomsシリーズ（RS485通信）

　【種類・２】

　［Atom-SLIM］＝30W～400W（ΣのAC100Ｖは300Ｗ、MAX）

　［Atom-mini］＝AC100V100W

　［Atoms-PS Ver・2］＝ﾙｽ払い出し入力型ｻｰﾎﾞ/ﾊﾟﾙﾓｰﾀｽﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ用

　［Atoms-PSDDS］＝ﾊﾟﾙｽﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ

　　Atom-MFB
《組合せ》

　　☆Fics－Atomsシリーズ（RS485通信）

Fics－Turboシリーズ　　ＡＣサーボ一体型パルス払い出しコントローラ

　１～６軸制御。（Fics－Ⅲ言語）

　［Fics-CPU/2,/3 Ver3］＝２／３軸専用CPU基板

　［Fics-CPU/４ Ver２］＝４軸専用CPU基板

　［Fics-ＶＭＥ2/,4 Ver2］＝２／４軸CPU（ＶＭＥバス）基板
　［Fics-AAA］＝１軸専用30W～750W

　　☆Fics－Turboシリ－ズ（ﾊﾟﾙｽ払い出し）
　［Fics-Turbo Twin］＝２軸専用（１軸400Wトータル800W）

　［Fics- Turbo 3X］ ＝３軸以上（１軸400Wトータル800W）

　［Fics- Turbo 3XL］＝３軸以上（１軸800Wトータル1,6KW）

　　※ステップ数＝Ver2.2以後2,000

　《付加基板》

　［Fics－４０DI・32DO］＝I/O７２点用

　［Fics－32・32/CRT］＝I/O６４点＆ＣＲＴ用

　［Fics－40・32/1F］＝I/O７２点＆プラス１軸＆ＦＤＤ用

　［Fics－40・32/1S］＝I/O７２点＆プラス１軸＆Fics－PLC用

　［Fics－BUS4］＝ﾏｻﾞｰﾎﾞｰﾄﾞ

　［Fics－Turbo BUS２］＝ﾏｻﾞｰﾎﾞｰﾄﾞ

　　等。

Fics－Atomsシリーズ　　　高速シリアル通信型コントローラ　　　　　　　２／２
　［Fics－Atoms/AT、/98］＝3,2002,000ｽﾃｯﾌﾟ（Fics－Ⅲ言語）

　［CBIC-MFC］＝3,200ｽﾃｯﾌﾟ（Fics－Ⅲ言語）

　［Pana－SR］＝9,000ｽﾃｯﾌﾟ（Fics－Ⅲ言語）
　　等

　《組合せ》

　［DynaFics］ﾊﾟｿｺﾝﾂｰﾙ

　［Fics－IOM］＝I/O基板、点数256（RS422）

　［Fics -RT1］＝ﾛﾎﾞｯﾄ・ﾀｰﾐﾅﾙ（RS232C）

　［Atomシリーズ］＝ﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞ（RS485）

　《各種バス対応》

　［IBM PC/AT ISA/PCI］［NEC PC98］［VME］

SVAL-1シリーズ（SV-8230）　　高性能画像処理＋高精度位置決め
　《組合せ例》

　☆Fics-Atoms AT（Fics－Ⅲ言語）＝ｺﾝﾄﾛｰﾗ

　☆Atom-SLM/mini＝ｻｰﾎﾞﾄﾞﾗｲﾊﾞｰ

　☆SVAL-１（SV-8230）＝画像処理ﾎﾞｰﾄﾞ

　☆IBM PC/ATｺﾝﾊﾟﾁﾌﾞﾙﾊﾟｿｺﾝ

　☆ｱﾗｲﾝﾒﾝﾄｿﾌﾄｳｴｱ

　？Atom-MFB（Atoms-ATがあれば不要？？）
LMC　ﾗﾀﾞｰ＆ﾓｼｮﾝ制御、高速シリアル通信型コントローラ
　［Fics－Atoms/AT、/98］＝3,200ｽﾃｯﾌﾟ

　［Pana－SR］＝9,000ｽﾃｯﾌﾟ

　［LMC］＝9,000ｽﾃｯﾌﾟ

　《組合せ》

　［DynaPLC/WinPLC］ﾊﾟｿｺﾝﾗﾀﾞｰﾌﾟﾛﾐﾝｸﾞﾂｰﾙ

　［Fics－IOM］＝I/O基板、点数256（RS422）

　［MT1/PT］＝ﾓｰｼｮﾝ・ﾀｰﾐﾅﾙ/ﾀｯﾁﾊﾟﾈﾙ（RS232C）

　［Atomシリーズ］＝ﾓｰﾀﾄﾞﾗｲﾊﾞ（RS485）

DynaFics

　　 型 番　　　　仕  様　　　　　　　詳　   細　　

　　DynaFics　　STD　　　　　　ＸＹＺＵＶＷ（１～６軸対応）

　　Dynaat4    Ｂ社巻線機用　 　XYZθ、PTP高速直線補間、Coil命令

　　　？　　　   STD巻線機用　  XYZθ、DDA直線補間、Coil命令

　　　？　　　　 LMC用　　　　 ラダー＆ｻｰﾎﾞﾓｰﾀ制御

　　　？　　　   FicsPLC用　　  Fics－3X増設用、ラダー制御

