
A t o m - M I N I　V e r . 3 . 5
（組立）

　　　　S R - 1 5 0  V e r . 2  +  A t o m - m i n i  V e r . 3 . 5 ﾛｼﾞｯｸ
        SR-150の六角ネジ（ASB-310）にﾛｼﾞｯｸを重ねたのち

　　　　　P=4 M3×６ネジを２カ所とプラスチックの六角ネジにはP=4 M3×8ネジでとめる

1 .  一番大きな石にAGシールを貼る

 　　シールは　例.　　VIDEO03

                  　　　981105

2 .  背部の SR-150が隠れるようにAGシールを貼る

 　　シールは　例.   A - mini

                 　　Ver.3.5
（ローディングとモーター検査）

用意する物

○ 1600Wの主電源

○ 拡張スロット（Fics-Atoms Ver.2）

○ パソコン

○ Atom-mini Ver.3 Atom-I/Oケーブル（通信ケーブルを Fics-Atoms Ver.2の４８５とつなぐ）

（VIDEO向け出荷の時ATOM I/Oに接続し－OVと+OVを上にしておく）

○ モーターケーブル（SLIM用と同じ物）＝MSM5AZのモーターへ

○ MINI用エンコーダーケーブル＝NSN5AZのモーターへ

○ RT1(Fics-Atoms Ver.2に接続)

○ RT2

○ATOM I/O＆5V･24V電源　(VIDEO向け出荷の時)

        ○ ○ ○ ○ ○ ○               ①RT2
                                        ②MINI 用エンコーダーケーブル
                           ①          ③Atom-mini Ver.3 Atom-I/Oケーブル
                                        ④1600W主電源
                  ②     ③            ⑤モーターケーブル

　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　

              ④     ⑤　　　　　　　　①～⑤までをそれぞれ接続する



☆ローディング

○ パソコン画面　C : ¥ A T O M S - A T . V 2 > A M V 3 5   V   ファイル名　E N T で

   自動ローディングが始まる

                                                      

① △△③

② △△④
 　R T 2

 ☆モーター検査

　　　○RT2の③④を同時に押しながら電源ON

　　　○①で８にし②でG08にする

○ G08を②でRG4にする

○ ③でRGHにする

○ ②で 013にする

○ ④で 002にする

○ 一度電源を切り再度ON

○ RT1のＸ→←でモーターをジョグ動作させる

○ F6→F1（TURBO）X=+000400000  W=050

                    V=125.00kpps  0150ms

         CURVE=1 (０：Ｌ　１：Ｓ)と入力する

○ STARTでモーターが動き５往復すればOK

○ STOPで止めて電源を切る

（パラメーターの初期化）

○ RT2の③④を同時に押しながら電源ON

○ ①で８にし②でG08にしてOK


